
三菱电机AC伺服系统
MELSERVO-J5
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1．产品阵容
伺服放大器
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电机

接
口

运动模块
RD78G

RD78GH

旋转型
伺服电机
HK系列

直线
伺服电机
LM系列

直驱电机
TRM系列

上位
控制器

工业pc

伺服放大器
MR-J5-A

MR-J5-A-RJ

1．产品阵容

1Gbps(metal) 100Mbps(光)

运动模块

伺服放大器
MR-J5-BN

运动模块

※计划J5放大器驱动高速IM电机/无传感器伺服电机(仅J5G、2020/年４月以后)

放大器

运动
定位
模块

通用接口

运动控制软件
SWM78

伺服放大器
MR-J5-G

MR-J5-G-RJ

伺服系统 MELSERVO-J5

以往机种的S/W Ver.UP

150Mbps(光)

将来构想将来构想 将来构想

将来构想

新产品

新产品 新产品

新产品
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MR-J5-G

伺服放大器 MR-J5系列

（标准型）

速度频率响应为3.5kHz

控制在1Hz以内的进化型振动抑制控制

扩大机器诊断对象(滚珠丝杠、皮带、齿轮)

Anyone, Anywhere, Freely. 展现新的价值，开拓未来的高性能伺服。

单轴

MR-J5-G(-RJ)

2轴一体 3轴一体

MR-J5W2-G MR-J5W3-G

MR-J5-A

单轴

MR-J5-A(-RJ)

快速调整

Universal型(仅限J5-G)

[-RJ型] ※标准型追加以下功能。

支持ABZ机械端编码器通信

安全性等级分类4 PL e,SIL 3标准对应

支持CC-Link IE TSN 支持通用接口

1．产品阵容
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伺服放大器 MR-J5系列产品线

Anyone, Anywhere, Freely. 展现新的价值，开拓未来的高性能伺服。

0.1kW 1kW 10kW 100kW

MR-J5-A

AC200V

AC400V

0.1kW 1kW 10kW 100kW

MR-J5-G

AC200V

AC400V

MR-J5W2-G AC200V

MR-J5W3-G AC200V

通用接口

单轴

2轴一体

3轴一体

单轴

扩展

※外形尺寸请参考P.26,27。

1．产品阵容
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规格概要

型号名称 MR-CM3K

相对应的伺服放大器 MR-J5-G,A(2kW以下)/

MR-J5W2-G/MR-J5W3-G

最多可连接台数 6台 ※1

可连接的最大容量的合计 3kW ※2

PN母线电缆总配线长度
(从简易共直流母线单元到伺服放大器)

5 m以下

※1:J5W不是轴数，伺服放大器模块1台为「1台」。※2:伺服放大器额定容量的合计(如为J5W3-444时是1.2kW)

简易共直流母线单元

MR-CM

简易共直流母线单元

MR-CM3K

40mm 135mm

168mm

外形尺寸

※与MR-J5 100W尺寸一致。

有效活用再生能量，推进省能源化。减少部品件数，实现省空间化。

1．产品阵容
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2．伺服放大器 新功能介绍
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2.1 伺服放大器 — 振动抑制 —

通过振动抑制算法来抑制振动

通过振动抑制算法的升级，即使是刚性较低的设备也能够抑制振动。

指令陷波滤波器

RD78G

通过振动抑制算法升级，可实现对振动频率仅为几Hz的振动进行抑制。

例：堆垛机

伺服放大器
MR-J5

扩大可抑制的振动频率范围

JE：4Hz以上 → J5：1Hz以上
刚性较低的设备

可
振动抑制

缩短
节拍时间

升级
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2.2 伺服放大器 —小型化 省能源化 —

多轴一体放大器的小型化为电控柜的小型化作出贡献

能够驱动多台伺服电机的多轴放大器为电控柜的小型化作出贡献。

多轴一体伺服放大器

2轴一体
MR-J5W2-G

3轴一体
MR-J5W3-G

MR-J5W2-44G MR-J5W3-444G

与其他公司对比

60mm

168mm

75mm

168mm

设备面积对比(400W×6轴的情况)

MR-J4W3-444B×2台

168mm

85mm×2=170ｍｍ 75mm×2=150ｍｍ

MR-J5W3-444G×2台

设备面积
减少12%

电控柜
小型化

三菱电机 安川电机

MR-J5 MR-J4 Σ7W

2轴一体放大器 ● ● ●

3轴一体放大器 ● ● －

设备面积对比(400W×6轴的情况)

Σ-7W×3台MR-J5W3-444G×2台

75mm×2=150ｍｍ 70mm×3=210ｍｍ

设备面积
减少29%

3轴一体仅本公司
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2.2 伺服放大器 —小型化 省能源化 —

有效利用简易共直流母线单元的再生电力，实现省能源化

P

N

简易
共直流母线单元

MR-CM3K

MR-J5-G×6台＋简易共直流母线单元

200V

配线用断路器

电磁接触器

通过共母线连接，当其中一轴发生再生能量时
将会提供给其他轴作为驱动的能量。

减少断路器、电磁接触器各5台
追加简易共直流母线单元1台

※仅200V规格

省空间・省配线

减少部品

MR-J5-40G×6台的情况下

有效利用再生电力，促进省能源化。减少部品使用数，实现省空间化。

简易共直流母线单元

再生能源有效利用

设备面积减少38%

有效利用再生能源

省能源

放大器间的配线
省配线

通过使用配线Option

简化配线

简易
共直流母线单元

+MR-J5

MR-J5-G

新产品
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2.3 伺服放大器 — 增益调整 —

提供最适合的增益调整方法

可以根据用户的需求选择最适合的增益调整方法。

控
制
性
能

数百ms 数分钟 数小时 调整时间

无需调整

可实现稳定的定位控制
通过多轴图表支持手动微调

只需一点时间

即可实现高速响应的定位
控制

快速调整 一键式调整 手动调整

自动加振

多轴图表

无过冲
稳定定位

准确
快速定位

升级新功能
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快速调整

2.3 伺服放大器 — 增益调整 —

快速调整

只需装入设备运行，即可自动抑制振动和过冲。

伺服ON时伺服放大器将自动加振，并对控制增益及机械共振抑制滤波器进行调整。

MR Configurator2

MR-J5

调整中 正常运转

自动加振

调整时间
约为0.3秒

无需调整

控制增益
振动抑制滤波器

调整完毕

无过冲
稳定定位控制

新功能

转矩

额定转矩

额定转矩
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2.3 伺服放大器 — 增益调整 —

一键式调整

有时会发生少量过冲。 通过追加调整算法来抑制过冲。

MR-J5 一键式调整MR-J4 一键式调整

只需按下设置软件的开始键即可实施高精度的增益调整。

过冲
少量发生

3惯性系列设备
会有残余的振动

高刚性设备

有时会有残余的振动。

低刚性设备

准确
快速定位

对应先进减振控制II，强化振动抑制。

3惯性的设备也可抑
制残余振动

高刚性设备

低刚性设备

MR-J4

MR-J4

MR-J5

MR-J5

升级
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预知保全

2.4 伺服放大器 — 预知保全 —

与目标匹配的预知保全

驱动部品的预知保全
根据伺服放大器的机械诊断功能，
检测驱动部品的经年劣化，并发出通知。
支持倾向监控的预知保全。

设备的预知保全

运动模块自动收集伺服放大器的信息并进
行分析。在收集数据的基础上，对设备整

体实施以时间为基准的预防保全（TBM）
和以状态为基准的预知保全（CBM）。

将来构想

时间基准保全
状态基准保全

伺服放大器
预测故障

对象驱动部品

滚珠丝杠、皮带、齿轮

正在讨论通过伺服电机上装载的加速度传感器
实现预知保全的灵活运用。

将来构想

基板实装

液晶制造

汽车制造

给驱动部品和设备整体的预知保全提供最合适的解决方案。
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预知保全[滚珠丝杠]

伺服电机 故障

运作天数

动摩擦
机械故障

判定值

故障
征兆

2.4 伺服放大器 — 驱动部品的预知保全 —

通过监视滚珠丝杠的状态进行预知保全

通过伺服放大器推测滚珠丝杠（含轴承、导轨）的振动、摩擦转矩。
根据推测的信息自动生成判定值，当超过判定值时发出警报通知。

正常

机械诊断功能的故障预测警告
从摩擦、振动的变化判断和预测故障

滚珠丝杠驱动

摩擦、振动数据

对推断的
振动、摩擦转矩

进行监控

MR-J5-G

运动模块GOT

MR Configurator2

摩擦、振动推断监控器

滚珠丝杠的
故障预测
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预知保全（皮带）

故障

2.4 伺服放大器 — 驱动部品的预知保全 —

通过监控皮带的状态进行预知保全

通过伺服放大器推断皮带的摩擦转矩，监控皮带的张力下降状况。
当摩擦转矩的推测值超过判定值时发出警告通知。

正常

机械诊断功能的故障预测警告
根据摩擦检测出皮带的张力下降。

皮带张力[N]

摩擦转矩 [%]

0

故障
警告

判定值

判定值

伺服电机

皮带驱动

MR Configurator2

摩擦数据

通过推测的摩擦转矩
进行监控

MR-J5-G

运动模块GOT

张力推测监测

皮带的
预测故障
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预知保全[齿轮]

2.4 伺服放大器 — 驱动部品的预知保全 —

通过监视齿轮的状态进行预知保全

通过伺服放大器推测齿隙，来监控齿轮的磨损劣化。

机械诊断功能的监控
通过齿隙来监控齿轮的磨损

伺服电机

齿
隙

临界值

＊本功能是通过输入临界值进行判断，
可发出警告。

减速器

异常正常

MR Configurator2

齿隙

通过齿隙
进行监控

MR-J5-G

运动模块GOT

齿轮故障诊断监控器

故障正常

齿轮磨损
监测
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波形文件
(CSV)

文件
系统

工程工具

FTP功能※1

解析服务

故障原因
解析(AI)等

通过FTP功能传送波形数据（CSV格式），可以实现更快的故障原因解析。

驱动记录功能对比

项目 MR-J4 MR-J5

波形
模拟信号16位×7ch

数字8ch

模拟信号32位×7ch

数字8ch

记录长 256点 1024点

周期 0.8 ms 0.5 ms

记录时间 0.227秒 0.512秒

USB

Ethernet

快速化

长时间化

2.5 伺服放大器 — 强化维护功能 —

升级后的驱动记录仪可应对故障的及早解决

通过升级的大容量驱动记录仪可在发生警报时迅速进行详细调查。

利用大容量驱动器记录仪实现快速化、长时间化
发生报警

自动保存约0.5秒的波形

网络传输波形数据

故障处理
及早解决

※1 是MR-J5-G型号专用功能。

MR-J5-G

高级
原因解析

大容量驱动器记录仪
将报警前后的内部数据波
形自动存入到伺服放大器
的非易失性存储器中。

升级
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2.5 伺服放大器 — 强化维护功能 —

快速找出故障点，大幅缩短停机时间

※本功能仅对搭载三菱编码器通信的检测器有效。

MR-J5

编码器

电缆

发生编码器通信异常(AL.16)时，将会实施故障
诊断，找出故障位置。

编码器通信异常诊断功能 缺相检测功能

伺服放大器

通过新警报 缺相异常（AL.139）
可以检测到输入缺相和输出缺相。

发生警报时可以快速找出故障位置，大幅缩短停机时间。

输入电线

电机电源线

输入缺相
（AL 139.1)

MR-J5

输出缺相
(AL 139.2)

找出故障
位置

缺相检测

通信IC 通信IC

通信异常
发生AL.16

新功能 新功能



20

1Gbps
金属

100Mbps
金属

低成本、产品阵容丰富

1Gbps
光

高可靠性、长距离传送

100Mbps
光

高信任性

多轴、高速控制/大容量通信

以往的网络

低成本、产品阵容丰富（继承）

CC-Link IE TSN继承以往本公司的网络功能、性能，并大幅升级。

2.6 伺服放大器—与以往机种的兼容性—

CC-LinK IE TSN产品阵容
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2.6 伺服放大器—与以往机种的兼容性—

SSCNETⅢ/H兼容（支持光纤通信）

J4伺服系统 J5伺服系统

MR-J4-B

MR-J5-BN

100Mbps(光)

支持100Mbps(光)

运动模块

MR-J5-BN

150Mbps(光)

既有模块
(SW Ver.UP)

计划开发
开发高抗干扰性，可对应CC-Link IE TSN(光)的机种。
升级现有机种版本，便于与SSCNETⅢ/H产品的替换。

RnMTCPU RD77MS Q17nDSCPU QD77MS

MR-J4-B
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2.6 伺服放大器—与以往机种的兼容性—

伺服放大器 与以往机种安装尺寸的兼容性

伺服放大器(单轴200V 100W~3.5kW) 外形尺寸

容量
[W]

J4 J5

H1 H2 W D H1 H2 W D

100/200

168 168

40

135

172 168

40
135

400
170

600 170

750/1k 60 185 60 185

2k/3.5k 90 195 90 195

H1 H2

DW

J5外形尺寸图

仅正面
比J4增加4mm

安装面的尺寸
与J4相同

[单位: mm]
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2.6 伺服放大器—与以往机种的兼容性—

伺服放大器与以往机种的尺寸安装兼容性

伺服放大器(多轴200V) 外形尺寸

容量
[W]

J4W2 J5W2

H W D H W D

100
200
400

168

60

195
168

60

195
600
750
1k

85 85

DW

J5W2外形尺寸图

2轴一体
容量
[W]

J4W3 J5W3

H W D H W D

100
200
400

168 85
195

168 75 195

3轴一体

H

外形尺寸图
与J4相同

H

DW

J5W3外形尺寸图

宽度减少10 mm

[单位: mm] [单位: mm]
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三菱电机AC伺服系统
MELSERVO-J5伺服系统控制器篇

本文中所记载的支持功能的计划时间、性能等部分可能会发生变更。
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1．产品阵容
伺服系统控制器
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3

面向基于PLC的系统构建MELSEC  iQ-R支持产品

运动模块 RD78G(H)
可满足不同规模、用途的丰富产品阵容

支持工业pc产品 面向基于工业pc系统的构建

运动控制软件 SWM78

无需H/W即可轻松构建伺服系统

1．产品阵容

伺服系统控制器

RD78G RD78GH

可构建最大256轴/模块的大规模系统

运算周期为31.25μs，实现高速运动控制※

支持国际标准程序(PLCopen Motion FB)

通过升级的凸轮控制可以轻松实现复杂控制

基于Ethernet开放性的网络架构接
口

1Gbps(metal)

基于Ethernet开放性的网络架构接
口

1Gbps(metal)

通过工业pc轻松构建驱动控制系统

使用C语言编程进行运动控制的软件

通过高速的运算性能实现流畅的轨迹控制和快速响应

支持实时OS(INtime)

标准型 高性能

能够构建满足不同设备、系统规模及用途的高性能伺服系统。
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4

伺服系统控制器产品线

运动模块 RD78G(H)

能够构建满足不同设备、系统规模及用途的高性能伺服系统。

可编程控
制器

机型 最大控制轴数/模块

型号(□) 2 4 8 16 32 64 V W

MELSEC 

iQ-R

运动
模块

RD78G□ － ● ● ● ● ● － －

RD78GH□ － － － － － －
●

128轴
●

256轴

简易
运动
模块

RD77GF － ● ● ● ● － － －

RD77MS ● ● ● ● － － － －

运动
控制器

RnMTCPU － － － ● ● ● － －

MELSEC 

Q

简易
运动
模块

QD77GF － ● ● ● － － － －

QD77MS ● ● － ● － － － －

运动
控制器

Q17nDSCPU － － － ● ● － － －

标准型

高性能
扩展 扩展

1．产品阵容
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5

伺服系统控制器产品线

运动控制软件 SWM78

上位

机型 最大控制轴数/台、许可证

型号(□□□) 016 032 064 128 256

工业
PC

运动
软件

开发套件

SW1DND-

EM78SDK-M
●

许可证密钥
SW1DNU-

SWM□□□△△△※
● ● ● ● ●

定位板卡

MR-MC341 － － ● － －

MR-MC241 － ● － － －

MR-MC211 － ● － － －

简易
运动控制板卡

MR-EM340GF ● － － － －

无需追加专用H/W，在工业PC上即可构建快速、高精度的伺服系统。

新系列

※△△△为许可证数(001,010,050,100)

1．产品阵容



29

2．伺服系统控制器
新功能介绍
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2.1 设备的先进化

提升基本性能构建高速、高精度系统

提升基本性能、采用高速网络，实现高速、高精度系统

J5伺服系统

伺服放大器
MR-J5-G

运动控制运算周期

２轴/31.25μs

最大控制轴数

256 轴／模块
※可支持多个运算周期同
时运行

网络通信速度

1Gbps

伺服放大器
速度响应频率

3.5kHz

运动模块
RD78GHW

编码器分辨率

26bit伺服电机
HK系列

J4伺服系统

伺服放大器
MR-J4-B

运动控制运算周期

6轴/0.22ms

最大控制轴数

64轴／模块

网络通信速度

150Mbps

伺服放大器
速度响应频率

2.5kHz

运动控制器
R64MTCPU

编码器分辨率

22bit伺服电机
HG系列
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2.2 高速・高精度·多轴

大幅提升运动控制性能，实现高速、高精度化

0 0.05 0.1 0.15 0.2 0.25

业界最高等级的运动控制，实现高速、高精度伺服系统。

运动控制周期的性能提升

规格对比

运动模块 运动CPU

RD78GH RD78G R64MTCPU

最大控制轴数 256轴 64轴 64轴

控制周期

使用2轴时 31.25μs 62.5μs  222μs

使用4轴时 62.5μs 125μs 222μs

使用8轴时 125μs 250μs 444μs

使用16轴时 250μs 500μs 888μs

使用32轴时 500μs 1000μs 1777μs

使用64轴时 1000μs 2000μs 3555μs

使用128轴时 2000μs － －

使用256轴时 4000μs － －

6轴/0.22ms

8轴/125μs

运算周期[ms]

R64MTCPU

RD78GH
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2.2 高速・高精度·多轴

大幅提升同步控制轴数，支持大规模系统。

大幅扩大单个模块的控制轴数。通过多个模块可以构建更大规模的设备。

J5伺服系统J4伺服系统

运动控制器
R64MTCPU×3台

64轴

64轴

64轴

合计192轴

伺服放大器
MR-J4-B

运动模块
RD78GHW×3台

256轴

256轴

256轴

伺服放大器
MR-J5-G

合计768轴

控制轴数
扩大

远程I/O

远程I/O

远程I/O
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2.3 振动抑制

Jerk加减速实现平缓加速

平缓变化速度，抑制振动，在保证平稳运行的同时缩短加速时间。

Jerk加减速

以最大加速度加速

平缓加速

V

A B C D

区间 区间 区间 区间

加速度
t

t

由于存在平滑加速的区间和维持最大加速度的区间，
可以在保证平稳运行的同时缩短加速时间。

运动模块
RD78G

MR-J5-G

新功能

平缓地进行速度变化
从而抑制振动

节拍时间
缩短
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2.4 运动控制专用FB

通过运动控制专用FB实现简单的驱动控制

PLC CPU

运动模块
RD78G(H)

MELSOFT

GX Works3

运动控制专用FB

Motion Control FB（MC_*****）

本公司特有的FB（MCv_*****）

PLC CPU

序列程序
MR-J5-G

HK系列

LD/ST/SFC/FBD

I/F相同
易于使用

基本动作 原点回归、强制停止

运动动作 绝对位置定位，速度控制

凸轮动作
凸轮动作开始，齿轮动作开
始

运动动作

JOG运行

直线插补控制、
圆弧插补控制

凸轮动作 配置文件选择

运动模块
RD78G

基于
PLCopen

通过基于PLCopen的运动控制用FB实现简单的驱动控制。
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J4伺服系统 J5伺服系统

2.5 同步、凸轮控制

通过运动控制专用FB进行同步、凸轮控制

通过FB

同步控制

通过专用运动控制FB来控制齿轮、轴、变速器、凸轮等机械结构。

高级同步控制

MR-J4-B

运动控制专用FB进行同步控制

输入轴

辅助轴

MR-J5-G

CAM
CAM
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2.5 同步、凸轮控制

通过运动控制专用FB进行同步、凸轮控制

FB连接的个数和组合无限制，因此
可自由配置。

同步控制
（凸轮No.2 ）

PTP控制同步控制
（凸轮No.1 ）

中途切换

中途切换
标志

中途切换

FB连接的个数和组合无限制，因此可以实现自由的同步控制。

[特点①]

灵活的同步控制

FB1

（齿轮）
FB2

（变速机）

FB5

（凸轮）
FB6

（凸轮）

输入轴
X1

FB4

（轴）输入轴2
FB3

（合成）

[特点②]

可以在运行状态下进行控制切换。

电机运行中
可进行同步控制与定位控制的切换。

FB3

(PTP)

FB2

（凸轮）
FB1

（凸轮）

灵活的
同步控制
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2.6 与传感器配合

与视觉传感器配合，构建视觉系统

支持CC-Link IE TSN

视觉传感器

摄像头1

摄像头2

摄像头3

伺服位置

MR-J5W-G

现有传感器

将来构想

0.125ms

在相同网络环境上
连接视觉传感器

快速响应的视觉系统

通过连接视觉传感器进行循环通信，构筑快速响应的视觉系统。

运动模块
RD78G

[Add-ON功能]
・对齐功能
・图像识别
・图像解析

MR-J5-G

远程I/O

通过IP通信连接
现有传感器

快速同步通信

(例)0.125ms3台同时触发
适用例：实装机
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参数的备份/ 还原

2.7 参数的备份/ 还原

通过参数的备份/ 还原缩短更换作业时间

备份

还原
MR-J5-G

运动模块PLC CPU

参数
读取

参数
写入

GX Works3

从站设备（伺服放大器、传感器等）的
参数可备份、还原

将伺服参数备份到SD卡中，可以缩短放大器更换时间。

统合管理所有从站设备的参数

缩短
作业时间
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J4伺服系统 J5伺服系统

通过程序I/F兼容Add-ON，可将程序资料最大限度流用。
工程工具可以使用以往的工具。

运动模块

运行模块的优势
·基本性能
·网络相关
·放大器配合功能

程序I/F兼容Add-ON

点位表
运动SFC

高级同步控制

2.8 活用程序资源

通过Add-ON，可活用用户的程序资源

※运动模块的新功能和
其他的Add-ON正在讨论使用。

计划开发

简易运动控制模块

点位表
高级同步控制

运动控制器

运动SFC

高级同步控制

Add-ON

功能：

RD78G

RD78GH

程序资源
有效利用

性能和
运动模块一致
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三菱电机AC伺服系统
MELSERVO-J5 HK系列伺服电机



41

产品阵容
伺服电机
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不仅提升基本性能、扩充容量，使用便利性及安全性也有所提升。

MR-J5系列伺服电机HK系列主要特征

小容量・低惯性伺服电机

HK-KT系列

标准搭载免电池ABS 编码器

编码器分辨率：ABS 26bit

电机长度缩短

相同容量的情况下比原来最多缩短约20%（HK-KT系列）

扩充、细化容量、扁平型等产品阵容

支持IP67（使用支持IP67的电缆时）

放大器容量UP时、最大转矩UP

KR 350%⇒KT 450％、SR 300％⇒ST 400%

单连接器/单电缆/一键式安装接头

支持宽电压驱动，电机特性选择自由度提高

搭载加速传感器(选配) 将来构想

中容量中惯性伺服电机

HK-ST系列

HK-KT□W
HK-KT□4W

HK-ST□W
HK-ST□4W

电机类型
小容量 中容量

HG-KR HK-KT HG-SR HK-ST

W型 5 16※1 7※2 11

□4W型 － 7 7 11

[型号*规格]

※1包括扁平型 ※2 仅2000r/min系列

1．产品阵容
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不仅提升基本性能、扩充容量，使用便利性及安全性也有提升。

小容量超低惯性伺服电机

HK-MT系列

中容量超低惯性伺服电机

HK-RT系列

HK-MT□W

HK-JT□W
HK-JT□4W

HK-RT□W

中大容量低惯性伺服电机

HK-JT系列

最大旋转速度UP

HG-KR最大6,000r/min→HK-KT最大6,700r/min

HG-SR最大3,000r/min→HK-ST最大4,000r/min

与HF・HG系列同等或以上的低发热

与HF・HG系列同等或以上的低波动

带键槽、油封的产品阵容扩张

强化对特殊轴选配的支持

支持带键（K）和不带键（N）的选配

HG-JR/RR/MR升级

新设计，提升特性（高效率、高速、小型化）

例)HG-MR最大6,000r/min→HK-MT最大10,000r/min

与以往机种的安装兼容性(HG-KR/SR→HK-KT/ST)

轴・法兰尺寸・安装尺寸兼容

※小容量单连接器接口部分除外

将来构想

MR-J5系列伺服电机HK系列主要特征

1．产品阵容
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0.05kW 1kW 10kW 100kW

HK-ST□W

200V伺服放大器

400V伺服放大器

HK-ST□4W

200V伺服放大器

400V伺服放大器

0.05kW 1kW 10kW 100kW

HK-KT□W

200V伺服放大器

400V伺服放大器

HK-KT□4W

200V伺服放大器

400V伺服放大器

扩展

扩展

扩展

追加

追求先进性、操作性和维护性的新型伺服电机。

小容量、低惯性HK-KT系列

中容量中惯性HK-ST系列

扩展

追加

扩展

扩展

※包括扁平型

伺服电机HK系列 产品阵容

1．产品阵容
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0.05kW 1kW 10kW 100kW

HK-RT□W

200V伺服放大器

400V伺服放大器

0.05kW 1kW 10kW 100kW

HK-MT□W

200V伺服放大器

400V伺服放大器

扩展

追求先进性、操作性和维护性的新型伺服电机。

小容量、超低惯性HK-MT系列

中容量、超低惯性HK-RT系列

0.05kW 1kW 10kW 100kW

HK-JT□W

200V伺服放大器

400V伺服放大器

HK-JT□4W

200V伺服放大器

400V伺服放大器

中・大容量、低惯性HK-JT系列

追加

追加

扩展

扩展

伺服电机HK系列 产品阵容

1．产品阵容
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伺服电机 新功能用介绍
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J4伺服系统

伺服放大器
MR-J4

搭载绝对位置
编码器
HG系列

电池

无需进行电池更换作业和库存管理，减少维护成本。

J5伺服系统

伺服放大器
MR-J5

搭载绝对位置
编码器
HK系列

不需要
电池 免电池

减少
维护成本

免电池式编码器，无需电池

2.1.伺服电机 -免电池编码器-
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免电池即使电源关闭也能检测出高精度位置。

即使放大器电源OFF，免电池编码器也能检测出高精度位置。

无需电池也可在电源OFF时检测高精度位置。

HK-KT系列

HK-ST系列

免电池绝对位置编码器

放大器电源
HK系列 HG系列

检测方式 分辨率 检测方式 分辨率

1转
计数器

ON 光学 26bit 光学 22bit

多转数
计数器

ON

16bit 16bit
OFF

使用发电元件无需电池

维护性
UP

2.1.伺服电机 –免电池编码器-
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免电池绝对位置编码器（标准搭载）

ABS系统的免电池化实现TCO的削减

无需采购、更换、库存管理

无需进行电池更换作业和库存管理，减少维护成本。

回避设备故障

可以防止因电池耗尽导致的设备故障，减少设备故障时间。

避免航空运输管制

在装载电池的状态下进行飞机运输和船运时，属于国际危险物管制对象。

2.1.伺服电机 –免电池编码器-
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扩充容量、旋转速度，可从丰富的产品阵容中选择设备最适用的电机

产品阵容扩充（小容量伺服电机）

2.2.伺服电机 -产品阵容扩充-

法兰
尺寸

额定输出

以往机种
HK-KT□W

※1HG-KR□ HC-UFS□
(扁平型)

□40

0.05kW 053 － 053

0.1kW 13 － 13

0.15kW － － 1M3

□60

0.1kW － 13 13U※3

0.2kW 23 － 23

0.4kW 43 － 43

0.6kW － － 63

□80

0.2kW － 23 23U※3

0.4kW － 43 43U※3

0.75kW 73 － 7M3

1.0kW － － 103

□90

0.75kW － 73 7M3U※3

1.0kW － － 103U※3

1.5kW － － 153

2.0kW － － 203

2.0kW※2 － － 202

法兰
尺寸

额定输出
以往机种
HG-KR□4

HK-KT□4W
※1

□40

0.05kW － －

0.1kW － －

0.15kW － －

□60

0.1kW － －

0.2kW － －

0.4kW － 434

0.6kW － 634

□80

0.2kW － －

0.4kW － －

0.75kW － 7M34

1.0kW － 1034

□90

0.75kW － －

1.0kW － －

1.5kW － 1534

2.0kW － 2034

2.0kW※2 － 2024

HK-KT系列

HK-KT□W HK-KT□4W

※2 额定转速为2,000r/min的电机。※3 扁平型。

※1由于支持宽电压范围，AC200V/400V伺服放大器都可以连接。

扩展

扩展

扩展

扩展

扩展

扩展

扩展

追加

扩展

扩展

扩展

扩展

扩展

扩展

扩展
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扩充容量、旋转速度，可从丰富的产品阵容中选择设备最适用的电机

产品阵容扩充（中容量伺服电机）

法兰
大小

额定输出
以往机种
HG-SR□

HK-ST□W
※1

□130

0.5kW 52 52

1.0kW 102 102

1.5kW 152 －

1.75kW － 172

2.0kW － 202A

3.0kW － 302

□176

2.0kW 202 202

3.5kW 352 352

5.0kW 502 502

7.0kW 702 702

9.0kW － 902

11kW － 11K2

法兰
大小

额定输出
以往机种
HG-SR□4

HK-ST□4W
※1

□130

0.5kW 524 524

1.0kW 1024 1024

1.5kW 1524 －

1.75kW － 1724

2.0kW － 2024A

3.0kW － 3024

□176

2.0kW 2024 2024

3.5kW 3524 3524

5.0kW 5024 5024

7.0kW 7024 7024

9.0kW － 9024

11kW － 11K24

HK-ST系列

HK-ST□W HK-ST□4W

扩展

扩展

扩展

扩展

扩展

扩展

扩展

扩展

输出UP 输出UP

2.2.伺服电机 -产品阵容扩充-

※1由于支持宽电压范围，AC200V/400V伺服放大器都可以连接。
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小容量伺服电机（低速系列：额定1500r/min）
扩充转速不同的产品阵容，可以减少设备成本。

法兰
大小

［mm］

电机
型号
KT□

额定
转矩

[N·m]

全长
［mm］

本公司MR-J5系列机
HK-KT□W

3,000r/min系列
组合放大器MR-J5 (容量)

本公司MR-J5系列机
HK-KT□4W

1,500r/min系列
组合放大器MR-J5 (容量)

□60
43 1.3 85.5 40□(400W) 20□(200W)

63 1.9 103.5 70□(750W) 40□(400W)

□80
7M3 ２.４ 92.5 70□(750W) 40□(400W)

103 3.2 101.5 100□(1kW) 60□(600W)

□90

153 4.8 118.9 200□(2kW) 70□(750W)

203 6.4 136.9 200□(2kW) 100□(1kW)

202(※1) 9.5 172.9 200□(2kW) 100□(1kW)

※低转速的产品阵容，可以降低组合放大器的容量，减少系统成本。

组合放大器 容量减低

HK-KT153W

※1 额定转速
□W：2,000r/min

□4W：1,000r/min

旋转速度

转矩

5000

连续区域

瞬时区域

2500

HK-KT1534W

＋2kW放大器

＋750W放大器

低转矩、放大器容量Down

（系统成本削减）

低转速电机的特性示例：HK-KT153W、HK-KT1534W

标准特性

New

2.2.伺服电机 -产品阵容扩充-
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中容量伺服电机（低速系列：额定1000r/min）

法兰
大小

［mm］

电机
型号
ST□

全长
［mm］

本公司MR-J5系列机
HK-ST□W

2,000r/min系列

本公司MR-J5系列机
HK-ST□4W

1,000r/min系列

额定转矩[Nm]

标准/UP时
组合放大器MR-J5 (容量)

标准/UP时
额定转矩[Nm]

组合放大器
MR-J5 (容量)

□130

52 115.5 2.4/3.2 60/70□(600/750W) 2.9 40□(400W)

102 126.5 4.8/6.4 100/200□(1/2kW) 5.7 60□(600W)

172 137.5 8.4 200□(2kW) 8.1 60□(600W)

202A 159.5 9.5/11.6 200/350□(2/3.5kW) 9.5 100□(1kW)

302 181.5 14.3 350□(3.5kW) 14.3 200□(2kW)

□176

202 138.5 9.5/12.7 200/350□(2/3.5kW) 11.5 200□(2kW)

352 158.5 16.7/20.3 350/500□(3.5/5kW) 19.1 200□(2kW)

502 178.5 23.9/28.9 500/700□(5/7kW) 28.6 350□(3.5kW)

702 218.5 33.4/40.5 700/11K□(7/11kW) 40.1 500□(5kW)

902 258.5 43/48 11K/15K□(11/15kW) 48 500□(5kW)

组合放大器 容量减低

扩充转速不同的产品阵容，可以减少设备成本。
※低转速的产品阵容，可以降低组合放大器的容量，减少系统成本。

New

2.2.伺服电机 -产品阵容扩充-



54

组合放大器 容量多样化

2kW

(□130)

1kW

(□130)

2kW放大器1kW放大器

各容量的放大器库存

3.5kW放大器

削减库存种类

削减库存种类

New

伺服放大器可驱动比起容量小的伺服电机。⇒可削减库存种类

5kW放大器 2kW放大器 2kW放大器

以往：电机和放大器是1对1组合 MR-J5系列机型：1个电机可以组合最大2级以上容量的放大器

放大器变更

电机变更

2kW

(□130)

2kW

(□130)

1kW

(□130)
1.75kW

(□130)

2.3.伺服电机 -库存种类减少-
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削减库存种类

根据伺服电机容量，可以驱动小容量的伺服电机，从而减少伺服电机的备品种类。

例如：400W伺服电机的情况下
伺服电机支持50W、100W、150W、
200W、400W。

J4-40□ J5-40□

KR43

KT43W

KT43UW

KT053W
KT13W

KT13UW

KT1M3W

KT23UW

KT23W

2.3.伺服电机 -库存种类削减-

可驱动400W以下8个类
种的伺服电机

标准连接放大器
100W

标准连接放大器
200W

伺服放大器

仅可驱动
同容量的
伺服电机

伺服电机
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伺服放大器组合表（补充资料）

2.3.伺服电机 -库存种类削减-

1轴伺服放大器 多轴一体伺服放大器
标准
转矩

转矩
提升
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电机性能提升、放大器容量UP组合

随着最大转矩/最大旋转速度的提升，有助于缩短设备节拍时间。

※随着放大器容量UP提升的额定转矩，仅适用于HK-ST系列的部分机种。

HG-KR13 HK-KT13W

最大旋转速度[r/min] 6000 6700

最大转矩 [%]
（额定转矩比）

MR-J5-10G 350 350

MR-J5-20G
（容量UP）

－ 450

HG-SR102 HK-ST102W

最大转速[r/min] 3000 4000

最大转矩 [%]
（额定转矩比）

MR-J5-100G 300 300

MR-J5-200G
（容量UP）

－ 400

额定转矩 [%]
（额定转矩比）

MR-J5-100G 100 100

MR-J5-200G
（容量UP）

－ 133

HK-KT系列(200V)

高速化

转矩
UP

HK-ST系列(200V、额定2000r/min)

旋转速度 [r/Min]

转矩

6000 6700

100

450

350

连续区域

瞬时区域

高速化

扭矩
UP

转矩
UP

3000 4000

100

400

300

连续区域

瞬时区域

133

转矩
[%]

旋转速度 [r/Min]

2.4.伺服电机 ー高速・高转矩化ー
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电机小型化

缩短电机全长和连接器高度，有助于设备的小型化。

HG-KR13(100W)

HK-KT1M3W(150W)

HG-KR13 HK-KT1M3W HK-KT13W

额定输出 100W 150W 100W

额定转矩 0.32Nm 0.48Nm 0.32Nm

电机全长 82.4mm 80.5mm 68.0mm

绝对位置
搭载编码器

免电池
绝对位置
搭载编码器

HG-KR

HK-KT

单连接器

法兰
大小

HG-KR
HK-KT

2电缆 1 电缆

□40 37.1 36.8 39.65

□60 47.1 46.6 49.45

□80 57.1 56.6 59.45

□90 － 61.6 64.45

[单位: ㎜]

1电机全长 2接头高度

HK-KT13W(100W)

免电池
绝对位置
搭载编码器

同等输出情况下大幅缩短全长

全长相同情况下大幅提高输出

设备
小型化

2.5.伺服电机-小型化-
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电机小型化

追加扁平型电机的产品阵容，有助于实现设备的小型化。

2.5.伺服电机-小型化-

□40

□40

□60

电机长

免电池

扁平型

HG-KR系列

HG-KT系列

HG-KT系列
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单电缆实现配线槽内的省配线化。
有单电缆型和双电缆型2种类型可选择。

HG-KR电机(以往）

单连接器

单电缆 垂直输出（※1）水平输出 ※也可选择双电缆型号。
垂直输出（※1）水平输出

MR-J5

HK-KT

MR-J5

HK-KT

电源连接器

编码器连接器

电源
编码器连接器

HK-KT电机(新产品)

※带电磁制动器的电机也使用单连接器。

电源
制动器
编码器连接器

单连接器/单电缆（HK-KT）

2.6.伺服电机—单连接器—

※1 垂直输出型计划2019年10月以后开始对应。
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一键式安装无需螺栓，无需工具也可简单配线。

电源、编码器连接器
❶插入 ❷锁定开始 ❸锁定完成

连接器一键式安装（HK-KT、HK-ST）

HK-KT系列

HK-ST系列
电源连接器 编码器连接器

无需工具

无需工具无需工具

2.7.伺服电机 ー一键式安装ー
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单连接器/1电缆型号

No. 品种 电缆长 引出方向 制动器 弯曲性 内容

1 直接连接型 2m

5m

10m

水平负载侧
水平负载反侧
垂直侧

有
无

高弯曲

※以表中的单连接器图为例，水平输出图。

动力/制动器线一体电缆。（分支线输出）

放大器侧ENC连接器与J4相同

※关于上述产品阵容，由于还在讨论中，可能有变更请悉知。

HK-KT系列

电缆产品阵容

2.8.1.伺服电机 —电缆产品阵容—
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单连接器/１电缆型号

HK-KT系列

单连接器/2电缆型
No. 品种 电缆长 引出方向 制动器 弯曲性 内容

1 直接连接型 2m

5m

10m

水平负载侧
水平反负载侧
垂直侧

有
无

标准
高弯曲

2 中继型
（电机侧）

0.3m 水平负载侧
水平反负载侧
垂直侧

有
无

仅标准

3 中继型
（电机侧）

0.3m 水平负载侧
水平反负载侧
垂直侧

有
无

仅标准

4 中继型
（放大器侧)

※1

20m

30m

40m

50m

― ―
(由于是
ENC电缆)

标准
高弯曲

放大器侧ENC连接器与J4相同

动力/制动器线一体电缆。（分支线输出）

中继连接器与J4用相同

中继连接器与J4用相同

由于支持10Mbps通信变更电缆。
作为J5专用新品选配产品阵容。

※1：与以往J4专用(支持ENC通信5Mbps品)的区別，在电缆表面印黄色字(以往J4专用为白色)，
通过外观区别的方案正在讨论中。
※关于上述产品阵容，由于还在讨论中，可能有变更请悉知。

电缆产品阵容

2.8.1.伺服电机 —电缆产品阵容—



64

HK-ST系列

※关于上述产品阵容，由于还在讨论中，可能有变更请悉知。

No. 品种 电缆长 引出方向 弯曲性 内容

1 直接连接型
※1

2m/5m

10m/20m

30m/40m

50m

直线型 标准
高弯曲
※2

※1:也可作为HK-KT/MT电机的中继电缆(IP67型) 使用。
※2:40m/50m仅高弯曲性产品。（与现有J4电缆相同）

由于支持10Mbps通信变更电缆
作为J5 专用新品选配产品阵容

动力/制动器由于仅有连接器需要选配，所以对编码器电缆进行记载。

电缆产品阵容

2.8.1.伺服电机 —电缆产品阵容—
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※关于上述产品阵容，由于还在讨论中，可能有变更请悉知。

No. 品种 内容

1 编码器连接器套件

※沿用现有的J4专用选配。

2 电源连接器套件

※新建

3 电磁制动器连接器套件

※沿用现有的J4选配。

MR-J3SCNS(一键式连接型)

MR-ENCNS2(紧固螺栓型)

MR-ECNM

MR-J3SCNSA(一键式连接型)

MR-ENCNS2A(紧固螺栓型)

MR-BKCNS1(一键式连接型)

MR-BKCNS2(紧固螺栓型)

MR-BKCNS1A(一键式连接型)

MR-BKCNS2A(紧固螺栓型)

随着电机侧连接器的
新建一键式连接器，
连接器组合也有新的产品阵容。

一键式连接型（名称未定）
紧固螺栓型（名称未定）

连接器套件产品阵容

2.8.2.伺服电机 ー连接器组合产品阵容ー
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本文中所记载的功能的应对预计时间、性能等一部分
可能发生变更

三菱电机AC伺服系统
MELSERVO-J5工程环境
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1．产品阵容
工程环境
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运动工程环境

大幅提升操作性，支持从设计到维护的全部开发过程。

1．产品阵容 工程环境

 通过GX Works3单个工具进行编程

 在运动控制设定中即可简单调试运动模块

 基于国际标准的程序
(IEC 61131-3、PLCopen Motion Control FB)

 图表功能统合到GX LogViewer中

可编程控制器工程软件

MELSOFT GX Works3

 在运动控制设定中简单调试运动控制软件

 批量管理网络设定参数和

运动控制专用参数

运动控制软件工程软件

MELSOFT EM Configurator2

※开发环境需要Microsoft Visual Studio。
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运动工程环境

运动控制器工程软件

运动模块工程软件

大幅提升操作性，支持从设计到维护的全部开发过程。

软件

MELSEC iQ-R

运动模块
RD78G

简易运动控制模块
RD77GF

RD77MS

运动控制器
RnMTCPU

MELSOFT

GX Works3

运动控制设定 ● － －

简易运动控制模块
设置

－ ● －

MELSOFT MT Works2 － － ●

软件

电脑嵌入型

运动控制软件
SWM78

简易运动控制板卡
MR-EM340GF

定位板卡
MR-MC系列

MELSOFT EM Configurator2
● － －

MELSOFT EM Configurator － ● －

定位板卡专用测试工具 － － ●

1．产品阵容 工程环境
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伺服放大器工程环境

大幅提升操作性，支持从设计到维护的全部开发过程。

AC伺服系统设置软件

MELSOFT MR Configurator2

 支持MR-J5系列伺服放大器

 通过多轴连接可在单个程序可管理多轴系统

 可在专用界面简单设定机械诊断功能

驱动系统容量选型软件

MELSOFT Motorizer

 支持MR-J5系列伺服放大器・伺服电机

 统合伺服・变频器・无传感器伺服的容量选型

 支持共母线多轴系统的容量选型

1．产品阵容 工程环境
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伺服放大器工程环境

大幅提升操作性，支持从设计到维护的全部开发过程。

伺服设置软件

软件 MR-J5 MR-J4

MELSOFT MR Configurator2
●

Ver.1.100E以后
●

驱动系统容量选型软件

软件
旋转型伺服电机 直线伺服电机 直驱电机

HK系列 HG系列 LM系列 TM系列

MELSOFT Motorizer ● ● ● ●

MRJW3-MOTZ111 － ● ● ●

1．产品阵容 工程环境
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2．工程环境 新功能介绍
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2.1 工程环境
—GX Works3运动控制设定—

通过MELSOFT GX Works3简单编程

J4伺服系统 J5伺服系统

[GX Works3]
PLC CPU

[MT Works2]
运动CPU

LD/ST/SFC/FBD

PLC CPU 运动CPU PLC CPU
运动
模块

[GX Works3]

运动模块

LD/ST/SFC/FBD

序列程序

PLC CPU

序列程序

ST语言

支持基于IEC 61131-3的ST语言的结构化编程。
使用GX Works3单个工具即可行PLC及运动模块编程。

固定周期
快速执行

GX Works3

的设计

IEC 61131-3

基准

运动
控制专用FB

Motion控制
Network控制
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2.1 工程环境
―GX Works3运动控制设定―

仅通过选择操作即可进行简单编程[GX Work3]

适用于结构化编程，通过选择程序部件就可进行简单编程。

MELSOFT GX Works3运动控制设定

在追加运行单元时
自动登录运行控制专用FB

各种程序库
样例程序

轴标签

[ST语言编辑][向导] [FB表]

通过拖拽程序部件，可以简单地进行程序编程。
随着程序库的扩充，大幅缩减了程序制作时间。

简易
编程

运动模块
RD78G

拖&拽 自动登录

扩展库

※１ 将来计划应对项目树的拖拽功能。

※1
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强化监控画面，可详细确认轴的状态。简化故障排查。

2.1 工程环境
―GX Works3运动控制设定―

强化GX Work3的监控画面，支持故障排查

运动模块
RD78G

GX Works3

运动控制错误履历 确认轴状态

ST语言程序监控 监看窗口

可编程控制器
相同的画面

统一操作性

轴监控

强化监控
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2.3 工程环境
容量选型软件

简单选型最合适的电机、放大器[Motorizer]

仅通过设定机械的参数、运行模式，即可选型最适合伺服电机等。

驱动系统容量选型软件 MELSOFT Motorizer

[支持机种]MR-J5,MR-J4
规格输入

导航

负载机械12种
可追加传送结构

选型结果
显示多个候补

智能风格
简单设定

多机种
横向检索
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2.3 工程环境
—容量选型软件—

滚珠导杆 支架＆小齿轮 辊式送料 转台

台车 升降机/天车 输送机 风机

水泵 通用结构(旋转） 通用结构(直线运动) 直线伺服

简单选择最合适的电机・放大器[容量选型Motorizer]

负载机械 12种

倾斜角可任意设定，可连接各种传动结构。另外，负载机械计划逐步扩充。
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机型的选型

[支持机种]MR-J5,MR-J4

2.4 工程环境
―机种选择系统—

选择选配，防止人工配置错误[机种选择]

导航 电缆配线选择

采购清单

支持编码器电缆等必要品的选配，减少人工配置遗漏。

减少
人工配置遗漏

选型结果
可保存在FA网站中我的主页
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试一试
选型题目
【需求】：
1. 使用R-PLC,设备的3个轴需要追加

MR-J5系列网络型伺服的产品

2. 轴1受到安装空间限制只预留了65mm的

纵深安装电机（额定转矩要求：0.3N∙m）

3.轴2需要额定1000r/m（额定转矩需求：2.2N∙m）

4.轴3设计了□80的电机安装孔位

（额定转矩要求：0.9N∙m ,瞬时转矩输出要到达400%）

时长：10min

请根据以下需求，选择合适的配置

【要求】：
1. 请根据以上要求列出最合适的运

动模块和伺服产品的主要型号
（注：附件不必列出）

2. 请充分考虑性价比因素；
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试一试
选型题目
【需求】：
1. 使用R-PLC,设备的3个轴需要追加

MR-J5系列网络型伺服的产品

2. 轴1受到安装空间限制只预留了65mm的

纵深安装电机（额定转矩要求：0.3N∙m）

3.轴2需要额定1000r/m（额定转矩需求：2.2N∙m）

4.轴3设计了□80的电机安装孔位

（额定转矩要求：0.9N∙m ,瞬时转矩输出要到达400%）

请根据以下需求，选择合适的配置

【答案】：

题目解析

1.  4轴运动模块：RD78G4

2. MR-J5-20G+HK-KT13UW
HK-KT13UW 长度L：58.5mm, 额定转矩：1.1N∙m

3. MR-J5-40G+HK-ST524W  
200V驱动器+400V电机
额定转速：1000r/m ，额定转矩：2.9N∙m

4. MR-J5-70G+HK-KT43UW
放大器容量UP提升最大转矩
额定转矩：1.3N∙m， 最大转矩：5.7N∙m  
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